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OZET

2000 yilinin subat aymda, NASA tarafindan firlatitlan SRTM (Shutle Radar Topography Mission) uzay mekigi, yaklasik 60° kuzey
ve giiney enlemleri arasindaki tiim karasal alanlari tarayarak sayisal yiikseklik verisi toplamistir. Mekigin 11giinlik ugusu sonucu
elde edilen veriler islenerek 1"x1" ¢oziiniirliigiinde Sayisal Yiikseklik Modeline (SYM) doniistiiriilmis; 1. ve diizeltilmis 2.
versiyonu 3"x3" ¢oziiniirliigiinde Internet {izerinden tiim kullanicilara iicretsiz olarak sunulmustur. Ancak sinyal sagilmasi,
yansimasi ve golgelenmesi gibi etkenler nedeniyle her iki versiyonda da 6nemli veri bosluklar1 gériilmektedir. Ulkemizde bu
bosluklar, agirlikli olarak sulak (kiy1 seridi, goller bolgesi vb.) ve yiiksek daglik alanlardadir. Bosluk degerleri diinya ortalamasi
9%0.15 iken Tirkiye ortalamast %0.49 dur (diizeltilmis 2. versiyon ig¢in).Yiiksek Coziiniirliikli SYM’ler yer bilimlerinin hemen
hemen tiim dallarinda 6nemli bilgi kaynaklari arasinda yer alir. Bu kalitedeki bilgiyi toplamak hem ¢ok uzun zaman hem de biiyiik
maliyet gerektirir. Kismen genis alanlara yayilan bosluklar SRTM’nin verimli kullanimindaki en olumsuz etkendir. S6z konusu
bosluklarin minimum hata ile doldurulmasi, konuyla ilgilenen arastirmacilarin cevap aradigi giincel sorunlar arasindadir. Bu ¢aligma
Tiirkiye’yi kusatan cografi sinirlar igerisinde eksiksiz bir SYM modelinin elde edilmesi amaciyla baglatilan bir projenin tanitimini ve
ilk alt1 aylik donemde gergeklestirilen ¢alismalari ele almaktadir. Bosluklarin doldurulmasinda projede iki asamali yol izlenecektir.
ilkinde gelistirdigimiz yazilimla uygun bosluklar enterpolasyonla kendi igerisinde doldurulacaktir. Ikinci yéntemde ise
enterpolasyonla doldurulamayan genis bosluklar 1:25 000 6lgekli topografik haritalardan yararlanilarak doldurulacaktir. Bu amagla
yaklasik 340 pafta satin alinmistir. Bu haritalarin konum ve yiikseklik dogrulugu SRTM verilerinin dogrulugunun karsilanmasinda
yeterli oldugu proje Oncesi yapilan 6n ¢alismalarda tespit edilmistir. Sonug olarak ulusal 6lgekte tiim kullanicilara agik, eksiksiz bir
yiikseklik modeli liretimi yapilacak, bu kapsamda enterpolasyona yonelik yazilim gelistirilecek, yontem arastirilacaktir. Ayrica
sonug {irliniin kalitesi yersel yontemlerle elde edilen SYM’ler ile irdelenecektir.

1. GIRIS STRM projesinde yeryiizii kara pargalarinin  %80’inin

taranmasi hedeflenmis, bu alanin %99°u bir defa, %95°i iki

Space Radar Topography Mission (SRTM) Amerikan NASA
kurumu tarafindan yaklagik 60° kuzey ve giiney enlemleri
arasinda kalan tiim kara pargalarinin siirekli ve yiiksek
¢cozliniirliiklii sayisal yiikseklik modelini elde etmek amaciyla
gerceklestirilmis bir projedir (Faar ve Kobrick, 2000). Bu
amacla gelistirilen uzay mekigi 2000 yili Subat ayinda
firlatilmig yapay aciklikli radar (SAR) yontemi ile 11 giin
boyunca veri toplamistir. Bu yontemde yeryliziine mikrodalga
sinyaller gonderilerek giinesin konumundan, hava kosullarindan
ve ylizey kontrastindan etkilenmeden veri toplamak miimkiin
olmaktadir. SRTM uzay mekiginde 60 m agiklikta monte
edilmis olan ikinci alici ile stereo goriis saglanmakta ve
yiikseklikler elde edilmektedir (Sekil 1).

Sekil 1. SRTM uzay mekigi

" [letisim kurulacak yazar

defa, %50’si ise {i¢ ya da daha ¢ok defa goriintiilenmistir (JPL,
2000). Birden fazla goriintilemenin amaci belli nedenlerden
kaynaklanan veri bosluklarini en aza indirmektir.

Toplanan verilerin islenmesinden sonra ABD sinirlari iginde
kalan bolge igin 1" aralikli, geriye kalan tiim kara pargalari igin
3" aralikli sayisal yiikseklik modeli (SYM) elde edilmistir. Grid
biciminde hazirlanan verilere iliskin cografi koordinatlar
WGS84 datumundadir. Yiikseklikler i¢in diisey datum ise
EGM96 jeoidi ile tanimli ortalama deniz diizeyidir. SRTM
verilerinin dogrulugu, %90 giiven diizeyinde yatayda 15 m’nin
ve diiseyde 10 m’nin altindadir (Salamonowicz, 2005;
Rodriguez vd., 2006). Veriler, iki versiyon halinde Internet
ortaminda sunulmaktadir (ftp://eOsrpOlu.ecs.nasa.gov/srtm/).
Ikinci ve diizeltilmis versiyon 2005 yili sonunda
yaymlanmistir. Birinci versiyondaki kadar olmasa da ikinci
diizeltilmis versiyon da radar yonteminden kaynaklanan veri
bosluklarini igermektedir.

SRTM SYM yer bilimlerinde bir ¢ok c¢alismada
kullanilabilecek, global ve oldukga yiiksek ¢6ziiniirliige sahip
bir veri setidir. Verilerin bosluklar i¢ermesi verilerin etkin
kullaniminin 6niindeki en 6nemli engel olarak disiiniilebilir.



Bunun yaninda global olarak verilen dogruluk degerlerinin
yersel verilerle karsilastirmalar yapilarak dogrulanmasi da
verilerin kullanim alanlarmin belirlenmesi agisindan 6nemlidir.
Bu bildiri ile SRTM verilerinin iilkemizi kapsayan kisminda
veri bosluklarinin doldurulmast ve verilerin dogrulugunun
analizi amaciyla yazarlar tarafindan ydritilen bir proje
caligmasimnin  tanitilmast  amaglanmaktadir. Proje  “Yerel
Yiikseklik  Bilgileriyle Desteklenmis SRTM  Verileri
Kullanilarak Tiirkiye igin 3"x3" Cozlniirliklii = Sayisal
Yiikseklik Modelinin Olusturulmasi” basligi altinda Tiibitak
destegiyle yiiriitiilmektedir. Proje kapsaminda, 6nceden yapilan
calismaya da dayanarak (Ustiin vd 2006), Tiirkiye’yi kapsayan
veriler analiz edilmis, her bir 1:100000 ve 1:25000 dl¢ekli pafta
bazinda bosluklar belirlenmistir. Bosluklarin doldurulmasi igin
iki yaklagim benimsenmistir. Bosluklarin olusturdugu alanlar
yeterince kiiglik ise, bosluklar ¢evredeki noktalar kullanilarak
enterpolasyon yoluyla, alanlar kii¢iik degilse 1:25000 olgekli
topografik haritalardan yararlanilarak doldurulacaktir. Ikinci
asamada ise verilerin dogrulugu yersel veriler kullanilarak
irdelenecektir. Bu amagla ¢esitli bolgelerde yapilan biyiik
Olcekli harita c¢alismalarinda elde edilen SYM verileri
toplanmugtir.

Calismalarda projeye 0Ozgii Linux ortammda C dili ile
yazilimlar  gelistirilmektedir. 25000 Olgekli haritalardan
sayisallagtirma yoluyla SYM elde edilmesi asamalarinda ise
ulusal bir iiriin olan NETCAD yazilimindan yararlanilmaktadir.

Projenin ilk alti aylik dénemi sonunda, yazilim gelistirme
amach olarak gereken sunucu donanimi temin edilmis; veriler
analiz edilerek gelistirilen yazilim ile her bir 25000°1ik paftaya
diisen bosluklar gorsellestirilmis; buna dayali olarak gerekli
paftalar gorsel inceleme sonucu belirlenmis ve yaklagik 350
adet pafta satin alinmistir. Taranmig paftalarin iilke koordinat
sistemiyle iliskilendirilmesi iglemleri bitirilmis, bosluklarin
doldurulmasi i¢in gereken SYM’lerin olusturulmasi ¢aligmalart
devam etmektedir.

2. SRTM VERI YAPISI VE TURKIYE VERISI
2.1 SRTM Veri Yapisi

SRTM verileri ii¢ farkli ¢oziiniirliikte hazirlanmistir. Orijinal
veriler cografi koordinatlarda 1", 3" ve 30" ¢oziiniirlikte grid
biciminde sunulmaktadir. Ancak orijinal veriler raster
bicimindedir. Cografi koordinatlar derece biriminde WGS84,
yiikseklikler —metre biriminde EGM96 jeoidine gore
tanimlanmustir. 1" ¢6ziinilirliikte toplanan verilerden 3"
coziiniirliige iki sekilde gecilmistir. Ornekleme yonteminde
(subsampling) 3" lik piksel iginde yer alan 9 adet 1" lik
pikselden ortada yer alanin yiiksekligi 3" lik pikselin yiiksekligi
olarak alinmigtir. Ortalama (averaging) yonteminde ise 9 adet
1" lik pikselin yiikseklik ortalamasi 3" lik pikselin yiiksekligi
olarak alinmaktadir (Sekil 2).

Veri setleri 1x1°lik paftalar (hiicreler) halinde degisik dosya
formatlarinda ve isimlerde sunulmaktadir. Tablo 1 ve Tablo
2’de NASA ve NGS tarafindan verilen isimler ve veri
formatlar1 goriilmektedir. (Kobrick, 2005).

Proje kapsaminda Tablo 2°de belirtilen LP DAAC sunucusunda
yer alan SRTM formatinda versiyon 2 verileri kullanilmaktadir.
Gelistirilen yazilimlar da SRTM formatini temel almaktadir. Bu
formatta veri yapisi grid seklindedir. SRTM formatinda
baslangi¢ noktasinin enlem ve boylami dosya isminde (6rnegin
N34E032.hgt) belirtilerek, dosyada satirlar halinde 2 byte

uzunlugunda tamsay1 olarak yiikseklikler yer almaktadir.
Tamsay1 degerlerin byte siralamasi Motorola sistemine goredir.
Dosya uzantis1 “hgt” olarak verilmektedir. Dosya adinda
verilen enlem ve boylam 1x1° paftanin (tile) sol-alt (giiney-
batr) kosesine aittir. Ancak dosyadaki ilk noktanin yiiksekligi
sol-list koseye aittir. Her satirda 1201 deger bulunmaktadir.
Dosyada toplam 1442401 deger (yiikseklik) yer almaktadir.
Yiiksekligi olmayan noktalarin yiikseklikleri dosyada —32767
olarak girilmistir (gecersiz ya da bos noktalar).

ornekleme ortalama

1" ¢oziintirlitk

-~

3" ¢oziiniirlik

Sekil 2. 1" den 3" ¢oziiniirliigiine gegis

Coziiniirliik | SRTM ad1 DTED Diger
esdegeri veriler
1" yay SRTM1 DTED2
3" yay SRTM3 DTED!1
30" yay SRTM30 DTEDO GTOPO30
Tablo 1. Veri adlandirma farkliliklar
Versiyon SDDS' Posta ile LP DAAC?
talep
1 1" ABD
3" Diinya-o
30" Diinya-o
Format:
SRTM
2 1" ABD 1" ABD 1" ABD-o
3" Diinya-6 | 3" Diinya-6 | 3" Diinya-o
Format: Format: 30" Diinya-o
ArcGrid, DTED, Format:
Bil, TIFF, SRTM SRTM
GridFloat

1: http://seamless.usgs.gov 6: Ornekleme
2:ftp://e0srp01u.ecs.nasa.gov/srtm/ o: Ortalama
Tablo 2: Veri formatlari

2.2 SRTM Veri Bosluklar

SRTM verilerinde bosluklarin (yliksekligi belirlenemeyen
pikseller/noktalar) nedenleri asagidaki gibidir.

e Geometrik Yapayliklar: SAR sisteminin yana bakan
davranisi ve yer noktalar ile etkilesimi yapayliklara
neden olmaktadir (6rnegin gorintii  biliziilmesi,
gOriintii.  donmesi ve radar golgesi). Gorilinti
biiziilmesi (foreshortening), daglik bolgelerde SAR
goriintiilerindeki ~ baskin ~ (dominant)  nesnenin
oldugundan daha kisa gériinmesi durumudur. Goriintii
donmesi (layover), bir gesit goriintii biiziilmesi olup,
radar gOriintiisinde nesnenin alti ile istliniin



karigtirtlmasidir. Cok dik egimli bir yiizeyde, daglarin
etek noktalarindaki mesafe, zirvesindekinden daha
biiytiktiir, dolayisiyla algilayiciya doniik olan yiizey,
egik mesafeli gorlintli {izerinde tersine doner.
Algilayicinin alim agisindan daha biiyiik acili bir
arazi, radar golgelerine neden olur. Ayni yiikseklige
ait iki nesneden uzak olaninin radar golgesi, yakin
olandan daha uzun olur. Goélge, tarama alani radar
sinyali tarafindan aydinlatilmadigi zaman meydana
gelir.

eYansima: Su, radar dalgasinda yansimaya neden
olmaktadir. Su ayna gibi davranir, bir¢ok sinyal,
algilayicidan kacar. Bu yilizden ham verideki su
alanlar1 diizenli bosluklara neden olur.

e Faz Coéziimlemesi: Uzay mekigindeki alic1 sistemi
sinyalin tiim faz ve genligini algilar. Faz bilgisi
interferometrik proses boyunca SYM iiretmek igin
kullanilir. Faz bilgisini yiikseklige doniistirmek i¢in
faz ¢oziimlemesi gerekmektedir. Fazin dogru olarak
¢oziimlenmedigi alanlarda bosgluklar olugmaktadir.

e Kompleks Dielektrik Sabiti (CDC): SRTM verisi ¢ol
alanlarinda kompleks dielektrik sabitine bagli olarak
bosluklar icermektedir. CDC yiizeyin sogurma,
yansima ve mikrodalga enerjinin gecirme ozelligini
etkilemektedir.

Tirkiye’yi icine alan bolgede bosluklarin nedeni daha ¢ok
daglik bolgelerde ortaya ¢ikan geometrik yapayliklar ve
yansimadir.

Sekil 3 Tirkiye'nin yiiksek daglik alanlarimin bulundugu bir
bolgedeki (Hakkari) 1x1° lik bir paftada var olan bogluklar

gostermektedir.

Sekil 3. SRTM’de veri bosluklar1 (beyaz pikseller)

2.3 Tiirkiye SRTM Verileri

Yaklasik 800 000 km? biiyiikliiginde bir yarim ada olan
Tiirkiye, SRTM SYM’de 117 adet 1x1°lik paftaya tamamen ya
da kismen girmektedir. SRTM veri bosluklart Tiirkiye
sinirlarinda ¢ogunlukla geometrik yapayliklar ve yansimadan
kaynaklanmaktadir. 1x1° lik SRTM paftalari, 1:100 000 ve
1:25000 olgekli topografik harita bazinda yapilan analiz
sonucu iilke bazinda bosluk oraninin %0.15-0.17 arasinda
degistigi goriilmektedir. Bu, Tiirkiye’deki bosluk oraninin
NASA JPL tarafindan verilen %0.15’lik global bosluk orani ile
ayn1 diizeyde oldugunu gostermektedir (Hall vd., 2005; URL1).
Proje ekibinin 6nceki calismasinda (Ustiin vd., 2006) SRTM

versiyon 1 ile yapilan degerlendirmede iilke bazindaki bosluk
orant global ortalamanin oldukc¢a istiinde c¢ikmistir. Bu
caligmada bulunan bosluk orani 2. versiyonda Tiirkiye sinirlart
icinde Onemli derecede Dbir iyilesme saglandigini
gostermektedir. Ancak bu iyilesme verilerdeki bosluklarin
tamamlanma geregini ortadan kaldirmamaktadir. Ornegin en
fazla bosluk iceren 25000°1ik paftadaki bosluk sayis1 4859°dur.
100°den fazla bosluk igeren pafta sayisi ise 333 adettir. Bu
orneklerden bosluklarin homojen dagilmadigi belli bolgelerde
yogunlastigi goériilmektedir. Sekil 4, 1x1° lik SRTM paftalar
bazinda bosluk oranlarinin iilke bazinda dagilimini, sekil 5 ise
nokta (ya da piksel) bazinda yigilmalari gostermektedir. Her iki
sekilden de yigilmalarin daglik bolgelerde oldugu dikkat
¢cekmektedir.

Bosluk Bos
Top. igeren Toplam Bos nokta | nokta
pafta nokta
pafta orani
Ix1°| 117 98 168480000 | 244569 | 0.15
100K | 397 253 | 142920000 | 228452 | 0.16
25K | 5562 | 1244 | 125145000 | 211158 | 0.17

Tablo 3. Tiirkiye’de bosluk oranlari

3. VERI BOSLUKLARININ DOLDURULMASI

Tiirkiye bazinda yapilan degerlendirme sonucundan veri
bosluklarinin iki yaklagimla doldurulmasi 6ngoriilmistiir. Eger
yiiksekligi olmayan noktalar (bosluklar) daginik karakterde ise
bosluklar ¢evre noktalardan enterpolasyon ile, aksi halde
25 000 olgekli topografik haritalardan sayisallagtirma yapilarak
doldurulacaktir. Bu amagla iilkeyi kapsayan tiim 25 000 6lgekli
paftalar iglerine diisen bosluk sayilarina gore siniflandirilmas,
bosluk sayisi pafta basina 100°den fazla olan paftalarda
bosluklar  gorsellestirilerek  incelenmistir.  Bu  islemler
sonucunda bir ve daha ¢ok bosluk igceren 1244 paftanin 340
tanesinde bosluklarin sayisallagtirma ile doldurulmasina karar
verilmigtir.

Enterpolasyona sayisallagtirma yoluyla kazanilan verilerin de
katkida bulunmasi amaciyla once sayisallagtirma yapilmasi,
daha sonra geriye kalan bosluklara enterpolasyon uygulanmasi
Ongorilmistir.

3.1 1:25000 Olgekli
Kazanim

Haritalardan Yiikseklik Verisi

Sayisallastirma yoluyla yiikseklik verisi elde edilecek paftalarin
oncelikle tarama ve register etme islemleri yapilmak
zorundadir.  Projede  gereken  paftalar Harita  Genel
Komutanligi’'ndan basili pafta olarak temin edilmistir. Kagit
paftalar 300 dpi ¢oziiniirlikte renkli olarak biiyiik formatl bir
tarayicida taranmistir. Elde edilen goriintiiler NETCAD
yazilimi ile {ilke koordinat sistemine baglanmistir.

Kullanilan paftalardan bazilarinin datumu EDS50, bazilarininki
ise WGS84’tiir. SRTM verilerinin datumu ise WGS84 tiir.
Paftalar uygun datumla iligkilendirildikten sonra sayisallastirma
islemine gegilmektedir.

Linux ortaminda C dili ile hazirlanan bir yazilim ile, SRTM
orijinal dosya formati olan “hgt” uzantili dosyalar okunmus,
yliiksekligi olmayan noktalar, UTM dilimlerine gore ayri
dosyalar halinde kaydedilmislerdir. Yeni olusan dosyalarda
koordinat  sistemi WGS84  datumunda UTM  olarak
degistirilmigtir. Bu  sekilde 25000 olgekli paftalarla
cakistirilmak tizere 4 adet dosya hazirlanmigtir.



25 000 oSlgekli haritalardan SYM elde etme islemi, esyiikseklik
egrilerinin  sayisallastirilmas1  ile  yapilmaktadir. Egriler
yiikseklikleri ile sayisallastirilmakta, egrileri olusturan noktalar
ile tggenleme yapilarak SYM olusturulmakta., SRTM’de

yiiksekligi olmayan noktalart iceren dosyalar projeye eklenerek
olusan  modelden = SRTM  noktalarmm  yiikseklikleri
belirlenmektedir (modelden kot oku islemi).

Bosluk Sayilari

[]1,501-

[] 501-1500
[] 201- 500
[] 0- 200

Sekil 5. Tiirkiye ulusal sinirlart igerisinde SRTM bosluklarinin dagilimi

Dogal olarak tiim paftanin egrilerinin sayisallastirilmasina
ihtiyag  olmadigindan, SRTM  bosluklar1 paftalar ile
cakistirilmakta, paftalarda yalnizca SRTM bosluklarinin oldugu
bolgelerde SYM olusturulmaktadir.

Projenin tamamlanan ilk alti aylik déneminde tiim paftalarin
taranma ve koordinat sistemine baslanma islemleri

tamamlanmis olup, paftalardan SYM elde etme caligmalar
devam etmektedir.

Bu c¢aligmalarin tamamlanmasindan sonra geriye kalan
bosluklara enterpolasyon ile yiikseklik verilecek, sonucta
olusan noktalar orijinal 1x1° lik dosyalarda (SRTM formatinda



hgt uzantili dosyalar) ilgili yerlerine Linux ortaminda
hazirlanan bir baska program ile aktarilacaktir.

4. ENTERPOLASYON

Ix1°lik bir SRTM paftas1 1201x1201 adet noktadan
olugsmaktadir. Nokta sayisinin fazla olmasi nedeniyle tiim
gegerli noktalar kullanilarak enterpolasyon yapilmas: miimkiin
degildir. Yiiksekligi bos olan noktalarin olusturdugu bdlgenin
(kiimenin) belirlenip, ¢evresindeki gegerli noktalar kullanilarak
enterpolasyon yapilmasi uygun bir yaklagim olacaktir. Burada
bos noktalarin olusturdugu bolgeyi icine alan en kiigiik
dikdértgenin (EKD) belirlenmesi gereklidir. Onerilen algoritma
asagidaki adimlardan olugmaktadir.

1. Sol st kdseden baglanmak {iizere satirlar halinde

noktalar taranarak gecerli olup olmadiklaria bakilir.

2. Gegerli olmayan bir nokta bulundugunda noktanin

konumu saklanir. Saga dogru gecerli bir nokta

bulununcaya kadar ilerlenir.

3.  Gegerli nokta bulunduktan sonra sag alt noktaya

gecilir ve ters yonde (sola dogru) tekrar tarama yapilir.

Gegerli nokta bulununca tekrar alta gegilir ve ikinci adim

tekrar edilir.
4. Taranan satirda bos nokta bulunamazsa islem
durdurulur.

Sekil 6 algoritmanin nasil calistigim1  gorsel olarak

acgiklamaktadir.

R e e R e R S s i R e

Sekil 6: EKD belirleme algoritmasi

EKD belirlendikten sonra, EKD’nin kullanic1 tarafindan
belirlenen  bir nokta sayis1 kadar  genisletilmesiyle
enterpolasyon uzay:r (genisletilmis EKD ya da GEKD)
olusturulur.

GEKD iginde kalan tiim gegerli noktalardan yaralanilarak
Hardy (1971) tarafindan Onerilen Mutikuadrik
(Multiquadric/MQ) yiizeyden, ya da ince levha spline (Thin
Plate Spline/TPS) kullanilarak gecersiz noktalarin yiikseklikleri
bulunur. Bu amagla proje kapsaminda uygulanan enterpolasyon
Ustiin vd. (2006)’nde daha ayrintil olarak agiklanmustir. Nokta
kiimelerine  uygulanabilecek enterpolasyon yaklasimlar
Amidror (2002) tarafindan, MQ ve TPS ydntemlerinin
uygulamalar1 Hardy (1990) tarafindan kapsamli olarak ele
alinmaktadir.

Enterpolasyon islemi, 25000 olgekli haritalardan veri
kazanilmasina karar verilen bosluklar tamamlandiktan sonra
geriye kalan tiim bosluklara uygulanacaktir. Bu sekilde
enterpolasyon  yonteminin  yeterince  kiiciik  bolgelere
uygulanmasi saglanmis olmaktadir.

5. SONUC

Bu bildiri ile SRTM verilerinin iilkemizi kapsayan kisminda
veri bosluklarinin doldurulmasi ve verilerin dogrulugunun
analizi amaciyla yazarlar tarafindan yiiriitiilen proje ve gelinen
asamalar tanitilmigtir. Tirkiye smirlan igerisindeki SRTM3
verileri %0.15 oraninda bosluk icermektedir. Veri boslugu
ozellikle yiiksek daglik alanlarda yani Dogu Karadeniz ve
Giiney Dogu Anadolu ve yer yer Toroslar boyunca
goriilmektedir. Bosluklarin seyrek ve kiigiikk oldugu kesimler
degisik enterpolasyon teknikleriyle doldurulabilecek
niteliktedir. Ancak, biiylik bosluklarda, dis veri kaynaklarmna
gereksinim vardir. Bu kapsamda, 1:25000 o&lgekli ulusal
topografik haritalarin s6z konusu bosluklarin doldurulmasina
elverisli oldugu degerlendirilmektedir.

Enterpolasyon yontemiyle ya da dis verilerden elde edilecek
sonuglarin dogrulugunun 20 m’nin altinda olmast projenin
o6nemli hedeflerinden biridir. Projenin tamamlanmasryla
Tiirkiye sinirlar igerisinde 3"x3" ¢oziiniirliigiinde eksiksiz bir
SYM olusturulmasi ve bunun yer bilimleri alaninda ¢alisan
diger arastirmacilara bir web sunucusu iizerinden sunulmasi
planlanmaktadir.

TESEKKUR

Bu c¢alismada tamtilan “Yerel Yikseklik Bilgileriyle
Desteklenmis SRTM Verileri Kullanilarak Tiirkiye igin 3"x3"
Cozunirliikli  Sayisal Yiikseklik Modelinin Olusturulmasi”
baglikli proje (proje no: 106Y130) Tiibitak CAYDAG grubu
tarafindan desteklenmektedir.
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